Przykladowe pytania na egzamin z przedmiotu
Cyfrowa fotogrametria lotnicza i satelitarna I/ IT

Aerotriangulacja

1.

Poréwnanie aerotriangulacji metoda niezaleznych modeli z metoda niezaleznych wiazek
(podobienstwa i roznice).

2. Aerotriangulacja metoda niezaleznych wiazek: etapy, zasady wykorzystania fotopunktow o
roznej doktadnosci wspotrzednych terenowych, geneza rownan obserwacyjnych w
aerotriangulacji metoda niezaleznych wigzek, liczba niewiadomych w dwoch zasadniczych
grupach rownan.

3. Dlaczego sigma zero ma zblizong wielko$¢ do btedu pomiaru wsp. na zdjgciach (w aero met.
niezaleznych wigzek)? Jak jest obliczane, o czym mowi odchylenie standardowe
pojedynczego spostrzezenia w aerotriangulacji? Na czym polega test a posteriori / a priori w
wyrdéwnaniu aerotriangulacji?

4. Osnowa fotogrametryczna — podziaty wg kilku kryteriow. rozmieszczenie punktow
wigzacych i fotopunktow, zasady wyboru fotopunktéw naturalnych, zasady sygnalizacji
sztucznej fotopunktow.

5. Obliczanie btedow $rednie wpasowania bloku w osnowe terenowa oraz bledoéw srednie
wyznaczenia wspolrzednych terenowych?

6. Aerotriangulacja z obserwacjami GPS i INS (korzysci, jak modeluje si¢ bledy systematyczne
obserwacji GPS 1 INS).

7. Jakie wigzania powinno si¢ usuwac przed wyrownaniem (dotyczy pomiaru manualnego)?
Czy w praktyce te same zasady sa stosowane dla pomiar6w manualnych i automatycznych.

8. Okreslenie liczby obserwacji nadliczbowych na przyktadzie matego bloku,

9. Na czym polega, kiedy stosuje si¢ aerotriangulacj¢ z dodatkowymi parametrami.

10. Jak przebiega wykrywanie bledow grubych metodg Baardy

Kamery

11. Charakterystyka fotogrametrycznej kamery cyfrowej typu kadrowego oraz typu linijkowego.

12. Zalety i wady fotogrametrycznych kamer cyfrowych w poréwnaniu z analogowymi.

13. Obliczanie GSD, rozmiaru obrazu w pikselach i rozmiaru fizycznego z dpii pm

14. W ktérych kamerach cyfrowych PPA=PPS a dystorsja wynosi 0?7

15. Przeliczanie rozdzielczosci z miary pikselowej um na lp/mm

16. Kamery $rednioformatowe w fotogrametrii, porownanie z kamerami pomiarowymi.

Modele geometrii

17.
18.
19.
20.

VHRS

21.
22.
23.

Poréwna¢ model parametryczny i nieparametryczny (ogolnie)
Roéwnania kolinearnosci a DLT — poréwnac (niewiadome, fotopunkty)
Podobienstwo transformacji rzutowej i modelu RFM

Model RFM, metody wyznaczenia wspotczynnikow RPC

Charakterystyka VHRS.
VHRS 2. generacji (r6znice w stosunku do pierwszych VHRS)
Model RFM w geometryzacji obrazéw VHRS



Ortorektyfikacja

24.
25.
26.
27.
28.
29.
30.
31.

32.
33.
34.

Jakie znieksztalcenia obrazoéw sg usuwane podczas ortorektyfikacji?
Ortorektyfikacja w przod i wstecz — poréwnanie

Metody powtornego probkowania

Etapy procesu technologicznego

Wptyw btgdow NMT i EOZ na bledy ortoobrazu

Zasady wyboru linii mozaikowania

Posta¢ NMT do ortorektyfikacji, wyjatki

Jaki model wysokosciowy moze spowodowa¢ rozmazanie a kiedy zdublowanie tresci
ortoobrazu

Sposoby zmniejszania przesuni¢¢ radialnych obiektow wystajacych nad teren
Strategie opracowania prawdziwej ortofotomapy, zalety i wady true orto
Na czym polega metoda Z-bufora przy opracowaniu true orto

Jako$¢ radiometryczna

35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.
42.
43.
44.

Istota radiometrii, poréwnanie z fotometrig

Co opisuje BRDF?

Etapy korekcji radiometrycznej obrazow satelitarnych

Zwiazek jasnosci piksela w obrazie i luminancji energetycznej obiektu terenowego.
Zwiazek jasnosci piksela w obrazie i jego jasno$ci na monitorze.

Wewngtrzna jakos¢ radiometryczna, wskazniki wewngtrznej jako$ci radiometrycznej
Jakie parametry powinien posiada¢ poprawny histogram obrazu?

Zalety nieliniowego rozciggania kontrastu.

Jaki zalety przy walidacji obrazow ma model barw Lab?

Roznica pomigedzy DR kamery a rozdzielczo$cig radiometryczng

BSP/UAV

45.

46.
47.

Podobienstwa i rdznice pomiedzy aerotriangulacjg zdje¢ z UAV a aerotriangulacja klasyczna
(zdjecia z kamery pomiarowej).

Na czym polega metoda Structure from Motion?
Jak jest prowadzona linia mozaikowania dla orto ze zdj¢¢ z niskiego putapu?

Kompresja obrazow

48.

49.

Idea kompresji stratnej, cechy algorytmu JPEG, etapy, efektywno$¢ dla obrazow barwnych i
czarno-biatych

Kiedy kompresja JPEG jest efektywniejsza: dla zdjg¢ wielotonalnych czy matotonalnych (np.
ztozonych z elementow o kilku kolorach i mato zmiennym nasyceniu i jasnosci)?

Matching/dopasowanie

50.
51.
52.

53.
54.
55.

Podstawowa charakterystyka metod matching-u: ABM, FBM (w tym osobno SIFT), SGM.
Pola zastosowan matching-u w fotogrametrii wraz z przywotaniem metod.

Realizacja ABM metodami: korelacji krzyzowej oraz metoda najmniejszych kwadratow —
istota, opis matematyczny.

Opisa¢ podstawy matching-u metoda SIFT.
Jak powstajg i co wnosza zdj¢cia epipolarne do matchingu.
Na czym polega gesty matching (Semi Global Matching wg. Hirschmiillera).



56.

57.

58.

59.

Przyklady pytan obliczeniowych

Przeliczy¢ ck, x0,y0 1 wsp. dystorsji gdy sa podane dla wspotrzednych w mm na
ekwiwalentne dla wspolrzednych w pix odniesionych do uktadu pikselowego (typ
zaczepienia: pixel is area)

Obliczy¢ objetosci plikow obrazowych bez kompresji, warunki: zdjecie barwne, 23x23 cm,
skanowanie z rozdzielczoscig 2000 dpi.

Obliczy¢ pokrycie poprzeczne zdje¢ aby osiagnac orto z katem ktadu < 20° (podane: ck,
pix_matrycy, pokrycie podtuzne, rozmiar zdjecia, PIX orto)

Jaki obraz powstanie w strefie zaznaczonej na rysunku, gdy jako model uzyty zostanie DTM
a jaki w przypadku DSM (ortorektyfikacja wstecz)?



