1. Generowanie podstawowych produktów lotniczego skanowania laserowego

Zapoznanie z danymi laserowymi dostarczonymi przez lotniczy system laserowy.
Wstępna obróbka danych lotniczych.
Automatyczna i ręczna filtracja danych (Klasyfikacja punktów na punkty terenowe, roślinność, budynki itp).
Generowanie NMT i NMPT.
Generowanie ortofotomapy na podstawie chmury punktów i zdjęć niemetrycznych

wykonanych kamerą cyfrową podczas skaningu.
2. Trójwymiarowe modelowanie obiektów
Modelowanie budynków z wykorzystaniem danych pochodzących z lotniczego skaningu laserowego.
Modelowanie budynków z wykorzystaniem danych fotogrametrycznych. 

Porównanie metody skaningu laserowego i metody fotogrametrycznej w procesie modelowania obiektów 3D. 

