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	Treści kształcenia (wykłady)

	1. Modele matematyczne przetwarzania danych laserowych wraz z oceną dokładności

2. Systemy odniesień przestrzennych w praktyce geoinformatycznej

3. Pomiary satelitarne i grawimetryczne GPS/INS, globalne i lokalne układy odniesienia

4. Algorytmy filtracji danych laserowych

5. Modelowanie obiektów trójwymiarowych

6. Zastosowania lotniczego skaningu laserowego: 

· inwentaryzacja dróg, torów kolejowych, rurociągów,

· rejestracja linii wysokiego napięcia,

· trójwymiarowe modelowanie budynków

· pomiar wybrzeża

· pomiar mas ziemnych w kopalniach odkrywkowych

· inwentaryzacja terenów leśnych

· szybka rejestracja i ocena zniszczeń po kataklizmach

· pomiary hydrograficzne

· monitorowanie lodowców
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	Treści kształcenia (zajęcia projektowe)

	

	Treści kształcenia (zajęcia laboratoryjne)

	1.
Automatyczna i ręczna filtracja danych – klasyfikacja punktów na punkty terenowe, roślinność, budynki itp.

2.
Modelowanie powierzchni DTM i DSM - generowanie przekrojów terenowych, map warstwicowych, map cieniowanych itp.

3.
Generowanie ortofotomapy na podstawie chmury punktów i zdjęć niemetrycznych wykonanych kamerą cyfrową podczas skaningu.

4.
Trójwymiarowe modelowanie obiektów.
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	Oczekiwane efekty kształcenia:
	Umiejętność klasyfikacji danych lidarowych na poszczególne grupy pokrycia terenu: punkty terenowe, roślinność, budynki.
Umiejętność generowania podstawowych produktów: DTM, DSM, ortofotomapa. Umiejętność modelowania obiektów 3D.
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