Przykładowe pytania do egzaminu
 z Teledetekcji i Fotogrametrii 
r. akad. 2008/2009
1) Rozdzielczość obrazów fotogrametrycznych i teledetekcyjnych (rodzaje, przykłady). 
2) Obrazy wielospektralne i tworzenie indeksów środowiskowych (co to jest obraz wielospektralny, krzywa spektralna, przykłady systemów rejestrujących takie obrazy, indeksy – zasada dobierania kanałów, przykłady). 
3) Miejsce fotografii wśród teledetekcyjnych technik rejestracji obrazów (zakres spektralny, jaka jest możliwość rejestracji obrazów wielospektralnych) 
4) Fotointerpretacja zdjęć lotniczych (zasady, cechy, klucz).

5) Wyjaśnić metodę tworzenia kompozycji barwnych metodą RGB i oraz podać wraz z uzasadnieniem jakie barwy .będzie miał obraz lasu liściastego i iglastego na kompozycji barwnej utworzonej z kanałów podczerwonego (NIR), czerwonego 
i zielonego (z zachowaniem  kolejności RGB).
6) Klasyfikacja treści obrazów wielospektralnych (cel, różnica pomiędzy klasyfikacją nadzorowaną i nienadzorowaną , przebieg klasyfikacji nadzorowanej, rola pól treningowych).
7) Obrazowanie radarowe (metody, zakresy fal, zastosowania). 

8) Korekcja radiometryczna obrazów satelitarnych (podać czynniki zakłócające, wymienić metody).
9) Porównać satelitarne obrazy wysokorozdzielcze (VHRS) z systemem LANDSAT.

10) Omówić zasadę działania ALS.
11) Zniekształcenia zdjęcia lotniczego z tytułu nachylenia zdjęcia i rzeźby terenu (rysunek, wzory).
12) Metody rektyfikacji geometrycznej zdjęcia lotniczego (metoda dla  terenu płaskiego 
i zróżnicowanego wysokościowo).

13) Jakie dane są potrzebne do opracowania fotomapy a jakie do opracowania ortofotomapy? 
14) Czym różni się prawdziwa ortofotomapa od zwykłej? Jaki rodzaj modelu jest potrzebny do opracowania true orto?
15) Do czego służy, na czym polega aerotriangulacja?
16) Osnowa fotogrametryczna w fotogrametrii lotniczej (do czego służy, rodzaje)
17) Zdjęcie lotnicze w skali 1:10000 zostało zeskanowane z rozdzielczością 1000 i 2000 dpi w trybie RGB. Obliczyć:

· rozmiary pikseli na obu obrazach cyfrowych,

· średnie rozmiary piksela w terenie dla obu rozdzielczości,
· wielkość  obu obrazów cyfrowych w pikselach, zakładając że zeskanowano  
   powierzchnię 22x22cm,
· objętość obrazów przy założeniu że są zapisane bez kompresji.
18) Pokaż i nazwij na rysunku odpowiedniki elementów rzutu środkowego w kamerze fotogrametrycznej

19) Co to jest błąd dystorsji obiektywu? Narysuj przebieg promienia przez obiektyw z dystorsją.

20) Wymień i objaśnij znaczenie najważniejszych parametrów kalibracji analogowej kamery lotniczej umieszczane w certyfikacie.
21) Jakie warunki winno spełniać zdjęcie fotograficzne, aby możne je było uważać za rzut środkowy?

22) Podaj wstępną analizę dokładności opracowania stereofotogrametrycznego zdjęć lotniczych i  uzasadnij wpływ kąta rozwarcia kamery na tę dokładność. 

23) Od czego jest uzależniony wybór stożka kamery lotniczej?

24) Planuje się wykonanie zdjęć lotniczych dla sporządzenia ortofotomapy tak, aby zdjęcie pokrywało sekcję o wymiarach 800x500 mm mapy w skali 1:10 000 z zapasem z każdej strony co najmniej 20% wymiaru sekcji. W jakiej skali i z jakiej wysokości należy wykonać zdjęcia kamerą o obiektywie półnormalnokątnym?

25) Wykonano stereogram zdjęć normalnych, z bazy o długości 1,2 m, kamerą o ck=100 mm. Oblicz odległość miedzy dwoma punktami A i B, których współrzędne tłowe pomierzone za pomocą stereokomparatora wynoszą:

	
	x’ [mm]
	z’ [mm]
	p [mm]

	A
	-20,15
	35,27
	18,295

	B
	14,35
	43,82
	16,985


26) Zapisać analitycznie warunek przecinania się dwu promieni homologicznych.

27) Jak wyglądają równania obserwacyjne oparte o równania kolinearności? Objaśnij, w jaki sposób możemy wyznaczyć lub przyjąć wartości początkowe niewiadomych dla zdjęć lotniczych zakładając, że nie ma na nich odpowiednio rozmieszczonych fotopunktów.

28) Co jest celem orientacji wzajemnej dwu zdjęć? Wymień i zdefiniuj elementy orientacji wzajemnej w układzie modelu definiowanym przez lewe zdjęcie. Podaj analityczne podstawy orientacji wzajemnej opartej o warunek komplanarności.

29) Zdjęcie ekwiwalentne: definicja, obliczenie współrzędnych tłowych , zastosowanie w obliczaniu przestrzennych współrzędnych. 

30)  Objaśnij zasadę opracowania stereogramu na autografie.

31) Metody uzyskania sztucznego efektu stereoskopowego wykorzystywane w autografach analogowych i cyfrowych.

32) Co to są linie epipolarne i zdjęcia epipolarne, jakie jest ich praktyczne znaczenie?

33) Co nazywamy Numerycznym Modelem Terenu? Podaj i krótko omów sposoby pozyskiwania danych do NMT. 

34) Metody wykorzystywane w automatyzacji fotogrametrycznego pozyskiwania danych do  NMT 

35) Układ modelu stereogramu zdjęć lotniczych a układ fotogrametryczny stereogramu zdjęć naziemnych: przeprowadź analogie i wykaż różnice.

36) Wybór optymalnej długości bazy stereogramu zdjęć naziemnych przy opracowaniu elewacji budynku.

37) Zasada znaczka mierzącego w sztucznym efekcie stereoskopowym i jego znaczenie w pomiarach fotogrametrycznych.

38) Metody fotogrametrycznego opracowania zdjęć niemetrycznych.   

39) Wyznaczenie współrzędnych  fotogrametrycznych dla stereogramu naziemnych zdjęć zwróconych.

40)  Wymień i objaśnij znaczenie parametrów transformacji wykorzystywanych w orientacji wewnętrznej na autografach cyfrowych.

41) W trakcie lotu fotogrametrycznego wykonano zdjęcia lotnicze z pokryciem podłużnym 60% nad terenem o średniej wysokości 375 m n.p.m., kamerą lotniczą o stożku szerokokątnym (ck=152mm) i formacie zdjęć 23x23cm. Wysokościomierz w samolocie wskazywał wysokość lotu 2180 m ponad poziom lotniska. Wysokość płyty startowej lotniska: 204 m n.p.m. Należy wyliczyć: skalę wykonanych zdjęć, terenową długość bazy fotografowania













