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MLS pozwala na zbieranie 3D informacji przestrzennej o 
drogach, torowiskach, wałach powodziowych, kanałach, 
tunelach i mostach mierzonych z perspektywy pojazdów 
użytkujących te obiekty. Technologia ta wykorzystuje pomiar 
aktywny zwany LIDARem.

Definicja

Mobilny system skanowania laserowego to oprócz skaningu 
lotniczego ALS oraz skaningu naziemnego jedna z nowocześniejszych 
technologii pozyskiwania danych przestrzennych. Ten aktywny 
system teledetekcyjny dostarcza bardzo dużej liczby dokładnych 
danych charakteryzujących badane obiekty oraz udostępnia nowe, 
dotąd nie eksploatowane płaszczyzny analiz przestrzennych.
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Produkty MLS

1. Chmura punktów wyrównana i odniesiona do absolutnego lub 
lokalnego układu współrzędnych

2. Numeryczny model terenu w postaci TIN lub grid charakteryzujący 
się dokładnością od ~ 10 mm

3. Dokładne profile obiektów drogowych, mostowych, kolejowych, 
wodnych itd..

4. Wektorowa mapa 3D w układzie państwowym lub lokalnym
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Technologia

MLS instalowany jest na poruszającej się
jednostce, najczęściej na samochodzie, 
jednak jako jednostka pomiarowa może 
służyć każdy pojazd na którym można 
zamontować skaner, anteny GPS, system 
IMU i komputer pokładowy.
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StreetMapper

Jest to pierwszy system mobilnego skanowania laserowego stworzony
przez firmę 3D Laser Mapping w odpowiedzi na rosnące zapotrzebowanie
rynku na pomiar dróg i autostrad.
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Składniki systemu
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Skaner

LMS-Q120

LMS-Q240

LMS-Q560
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IGI TerraControl

1. Anteny GPS/GLONASS

2. Jednostka IMU

3. Odometr

Kamery cyfrowe

Jednostka sterująca
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DOKŁADNOŚĆ

WZGLĘDNA BEZWZGLĘDNA 

~ 2,5 cm

W UKŁADZIE LOKALNYM

•SKANERA
•SUWNICY
•OSI DROGI itp..

W BEZWZGLĘDNYM UKŁADZIE
ODNIESIENIA

(1965, 1992, 2000, UTM)

3cm – 50 cm
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PROJEKTY

1. AUTOSTRADY
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2. ODTWORZENIE PRZEBIEGU WYPADKÓW
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3. KABLE
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4.MAPY TERENÓW ZURBANIZOWANYCH
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5. MAPY WYBRZEŻY
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AUTOSTRADA A14
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