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Projekt zawiera:
1. Analize §ladu zarejestrowanego odbiornikiem typu GPS-GIS.

2. Przeglad geoportali.
3. Modelowanie 3D w programie SketchUp.
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Temat 1 : Analiza $ladu zarejestrowanego odbiornikiem typu GPS-GIS i

charakterystyka doktadnosci

Nawigator eTrex H firmy Garmin to odbiornik z nawigacja satelitarna, ktory pozwala zapisa¢
$lad podrozy i bez trudu zaprowadzi do wskazanego miejsca. Dzieki hiper doktadnemu
modutowi GPS eTrex H doktadnie oznaczy pozycje¢ 1 bezpiecznie poprowadzi po lesnych lub
parkowych §ciezkach. Nawigacja przeprowadzana jest w sposob graficzny. GPS ten pozwala
na automatyczng rejestracje biezacego $ladu podrozy, ktory jest na biezagco wyswietlany na
ekranie nawigacyjnym. Urzadzenie umozliwia analizowanie przebytej drogi oraz powr6t do
miejsca rozpoczecia wyprawy. Kompas satelitarny utatwia orientacj¢ w terenie. Jest
wykorzystywany do celéw nawigacyjnych oraz pokazuje kierunki geograficzne.
Dokladno$é: <10 metrow RMS? Predkos¢: 0.1 m/s w stanie ustalonym Dynamika: do 6 g

1.1 Wyznaczona trasa w parku im. Henryka Jordana w Krakowie.




a. Najwieksza réznica pomiaru — Punkt nr 266 odchylenie 8,16 m

Oddnek | Sciezka | Pro
Zmierz odlegtosé miedzy dwoma punktami na powierzchni gruntu

Diugosc na mapie: 8,16 |Metry

Dlugosc na powierzchni: 8,16
Kierunek: 315,62 stopnie

Nawigowanie myszg [ Zapisz

Odcinek | Sciezka | Pro

Zmierz odlegfosc miedzy dwoma punktami na powierzchni gruntu

Diugosé na mapie: 3,13 [Metry

Diugos¢ na powierzchni: 3,13
Kierunek: 325,66 stopnie
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Sredni bfad pomiaru ~ 6 m



1.2 Tabela przedstawiajgca réznice w pomiarze na $ciezce w Parku Jordana.

Punkt: Roéznica
odlegtosci[m]:
164 4,87
170 5,49
175 5,47
180 4,54
185 5,43
190 5,32
195 4,72
200 4,32
205 4,36
210 4,88
215 3,83
220 5,84
225 6,55
230 5,93
235 6,02
240 7,16
245 7,00
250 6,54
255 6,69
260 6,47
265 7,43
270 7,68
275 6,85
280 6,65
285 7,01
290 7,09
295 4,55
300 3,99
305 4,08
310 5,43
315 4,91
320 4,19
325 5,31
330 5,56
Srednia = 5,65




1.3 Trasa na drodze Rzeszéw-Krakdw.
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Odcinek | Sciezka | Pro

Zmierz odleglos¢ miedzy dwoma punktami na powierzchni gruntu

Diugosc na mapie: 167,65 |Metry

Diugosé na powierzchni: 167,67
Kierunek: 201,91 stopnie

Nawigowanie mysza




b. Najmniejsza réznica pomiaru — Punkt nr 428 odchylenie = 1 -2 m
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Sredni bfad pomiaru ~ 19 m

1.4 Tabela przedstawiajgca réznice w pomiarze na drodze Rzeszéw-Krakéw.

Punkt: Réznica
odlegtosci [m]:
39 1,30

51 167,65

63 5,65

75 2,20

87 5,21

99 3,64

111 34,19
123 7,64

135 10,20
148 15,36
159 15,29
171 65,74
183 20,51
195 46,56

207 47,35




219 5,79
231 37,16
243 10,63
255 8,34
267 20,86
279 9,56
291 3,91
303 20,54
315 6,85
327 5,84
339 8,43
351 2,78
363 5,28
375 2,06
387 3,21
399 6,01
411 9,50
423 14,83
Srednia = 19,09
1.5 Wnioski :

- poréwnujgc pomiary na $ciezce w Parku Jordana oraz na trasie Rzeszéw-Krakéw mozna
stwierdzié, ze pomiar jest tym doktadniejszy im mniejsza jest predkosé przemieszczania sie
odbiornika GPS,

- niedoktadnos¢ pomiaru wynika takze z wystepowania w niewielkiej odlegtosci wysokich
drzew, budynkdw oraz innych obiektéw ktdre przeszkadzajg w odbiorze sygnatu,

- punkty znajdujgce sie na obszarach, gdzie nie wystepujg obiekty ktére mogtyby zaktécié
sygnat sg zatem znacznie doktadniejsze, a ich btagd pomiaru jest niewielki od potozenia
rzeczywistego samochodu (punkt 302 — Park Jordana oraz 428 — trasa Rzeszow-Krakéw),

- punkty o najwiekszym btedzie pomiaru sg oddalone znacznie od wtasciwego potozenia
samochodu poniewaz w poblizu punktu 266 wystepowaty wysokie drzewa, fawki, latarnie a
takze (w tym dniu) gesta mgta, a w przypadku punktu 50/51 gesta zabudowa domodw itp.,
mozliwe takze ze wieksza predkos¢ przyczynita sie do tego btedu.



Temat 2: Analiza geoportali

1. Bing Maps - nalezacy do firmy Microsoft internetowy serwis z mapami drogowymi oraz
zdjeciami satelitarnymi i lotniczymi, bedacy czes$cig wyszukiwarki internetowej Bing. Oprocz
wyswietlania map i zdje¢, wyszukiwania miejscowosci i drég oraz wyznaczania trasy
pomiedzy wybranymi punktami ustuga oferuje zdjecia z lotu ptaka (Bird's Eye), wysokiej
rozdzielczosci zdjecia lotnicze wykonane pod katem 45 stopni. Serwis jest regularnie
aktualizowany o nowe dane.

Dodatkowe funkcje:

- dodawanie witasnych informacji do map (punkty, linie i wielokaty), a nastepnie dzielenie sie
nimi z innymi uzytkownikami serwisu

- udostepnia specjalne API, ktére umozliwia innym programistom tworzenie wtasnych
aplikacji internetowych z wykorzystaniem map i informacji z serwisu

- Virtual Earth 3D umozliwiajacy ogladanie map w srodowisku tréjwymiarowym, mozna takze
zmieniaé swoje potozenie, wysokos$¢ i kgt widzenia, a dodatkowo dostepne sg dane
dotyczace uksztattowania terenu oraz modele niektérych miast.

2. Geoportal 2 - bedacy kontynuacjg i rozwinieciem projektu Geoportal.gov.pl, ma na celu
wykorzystanie elektronicznego archiwum panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego oraz elektronicznych dokumentéw w procesie tworzenia rejestréw, baz
danych i map. Zapewnia takze interoperacyjnos¢ zbiordw i ustug danych przestrzennych
poprzez rozbudowe Krajowej Infrastruktury Informacji Przestrzennej, rozwdj rejestrow
georeferencyjnych Stuzby Geodezyjnej i Kartograficznej oraz implementacje ustug INSPIRE.
Dodatki:

- mierzenie powierzchni i odlegtosci wskazanego obszaru badz odcinka,

3. Google Earth - umozliwia wyswietlanie na tréjwymiarowym modelu kuli ziemskiej zdjec
satelitarnych, lotniczych, panoram zrobionych z poziomu ulicy, oraz réznego rodzaju
informacji geograficznych i turystycznych. Google Earth oferuje te same zdjecia co Google
Maps (brak natomiast oddzielnej mapy drogowej) oraz szereg dodatkowych funkgji.
Dodatki:

- pomiar odlegtosci miedzy zaznaczonymi dwoma lub wiecej punktami,

- wyswietlanie modeli budynkéw w 3D

- symulator lotu

- widok oceandw, kosmosu, Marsa i Ksiezyca.



4. Zumi- lokalizator internetowy portalu Onet.pl. Pojawit sie w 2007 r. jako pierwszy taki
lokalizator w Polsce. Serwis jest potgczeniem internetowego serwisu mapowego z
funkcjonalnoscig wydawnictw typu yellow pages (tzw. zétte strony). Pozwala obejrzec tzw.
hybryde (zdjecia satelitarne lub lotnicze z natozong siatka ulic) oraz oddzielnie mape
drogowa i zdjecia satelitarne badz lotnicze. Wysoka rozdzielczo$é przestrzenna zdjec
lotniczych pozwala rozpozna¢ domy i samochody.

Dodatki :

- przeszukiwanie bazy POl zawierajacej ok milion punktéw uzytecznosci (firm, instytucji,
bankomatéw, kapielisk z informacjg o dopuszczeniu do uzytku, atrakcje turystyczne etc.)

- mozliwos$¢ wyznaczenia trasy poprzez wskazanie punktu POl oraz wybranie odpowiedniej
opcji

- mozliwo$¢ bezposredniej rezerwacji hoteli z poziomu mapy

5. Yahoo Maps — stworzony w oparciu o portal map online Yahoo. W rzeczywistosci jest to
program sieciowy, ktéry pozwala uzytkownikom odnalez¢ droge w wielu miastach na catym
Swiecie i to za sprawg szybkiego wyszukiwania, ktére w ciggu zaledwie kilku sekund pozwala
odnalezé sie w nowym miejscu. Yahoo! Maps umozliwia wyswietlanie interaktywnych map
bogatych w informacje, do ktdrych uzytkownicy mogg dodawac wtasne tresci, w tym
informacje na temat korkéw, prognoz pogody, zblizajgcych sie wydarzen. Informacje o
lokalizacji uzytkownika uzyskiwane sg za pomocg ro6znych metod, takich jak wspotrzedne
pozycji z systemu GPS lub podanie przez uzytkownika czesci adresu w celu obejrzenia mapy
danego obszaru.

Dodatki:

- lokalne wyszukiwanie wiadomosci o natgzeniu ruchu drogowego zintegrowane z mapami
drogowymi i wskazowkami nawigacyjnymi, dzigki ktorym jest mozliwe wybranie najbardziej
optymalnej drogi dojazdu do celu (obejmuje caty obszar Standw Zjednoczonych). Informacje
sg uaktualniane co sekunde

- uzytkownicy mogga zmniejszy¢ rozmiar segmentu wskazowek dotyczacych trasy i zwiekszy¢
rozmiar segmentu mapy, przejrze¢ inny segment sugerowanej trasy lub wydrukowac ja.



Lokalizacje:

Skawina Wodzista
Portal: Krakéw | Olkusz | Rzezawa w Slgski
L Szkota
Barbakan | Rynek Kosciét ul.
Podstawowa nr 1 ,
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Lokalizacja : Krakéw, Barbakan
1. Bing Maps

Narodowy Bank
Polskik, {8}

3. Google Earth

4, Zumi



Lokalizacja: Olkusz, Rynek
1.Bing Maps 2. Geoportal 2




Lokalizacja: Rzezawa, Kosciot
1. Bing Maps 2. Geoportal 2

4. Zumi
—

5. Yahoo Maps




Lokalizacja: Skawina, Szkota Podstawowa nr. 1

1. Bing Maps 2. Geoportal 2

3. Google Earth 4. Zumi




Lokalizacja: Wodzistaw Slaski, Ul. Krétka

1. Bing Maps 2. Geoportal 2

5. Yahoo Maps




Temat 3 : Modelowanie 3D w programie SketchUp




