Akademia fotogrametrii, teledetekcji i GIS w monitoringu |
zarzgdzaniu srodowiskiem

1C2

Integracja danych
fotogrametrycznych
| skaningowych

Fotogrametria i skaning laserowy
W zastosowaniach
Inzynierskich

Kurs 1C sktada sie z dwoch modutow:

Modut I - Integracja danych fotogrametrycznych i skaningowych na potrzeby inwentaryzacji
obiektow (Kurs 1C1)

Modut II - Fotogrametria i skaning laserowy w zastosowaniach inzynierskich (Kurs 1C2)

Adresaci szkolenia

Szkolenie adresowane jest do pracownikéw administracji publicznej oraz firmy prywatnych, ale
takze osob chcacych rozszerzyc¢ sobie kwalifikacje szukajacych w przysztosci zatrudnienia. Zakres
szkolenia obejmuje zakres prac spotykany w roznych dziedzinach: architekturze, budownictwie,
archeologii, ratownictwie, konserwacji i dokumentacji zabytkow, lesnictwie, geologii i wielu
innych, w ktorych moze pojawic sie konieczno$¢ szybkiego zapisu przejsciowego stanu obiektu
pracy w zakresie jego geometrii i kolorystyki czy tzw. inzynierii odwrotnej (inwentaryzacja
obiektéw inzynierskich - wielko-, srednio- i mato-gabarytowych).

Wymagania wobec kandydatéw

Zarowno dla moduhu I jak i IT wymagana jest swoboda w postugiwaniu sie komputerem,
fakultatywnie: znajomos$¢ fotografii, oprogramowania typu CAD.



Program szkolenia

Tres¢ wyktadoéw

Wstep teoretyczny do fotogrametrii i skaningu laserowego. Omoéwienie aktualnych tendencji
rozwoju sprzetu do fotogrametrii i skaningu laserowego (kamery klasyczne, termalne,
hiperspektralne, skanery laserowe, skanery swiatla strukturalnego, inne sensory itp.). R6znice w
pozyskiwaniu danych fotogrametrycznych i laserowych. Chmura punktow z fotogrametrii a
skaningu laserowego - wady i zalety. Integracja w/w danych. Oméwienie technologii i produktow
przetwarzania. Kalibracja kamer i skaneréw. Oprogramowanie dostepne na rynku. Omowienie
przyktadowych projektow krajowych i zagranicznych (inwentaryzacja obiektow inzynierskich,
ptatowcéw, kopalni podziemnych i odkrywkowych, mikro-obiektéw itp.). W ramach wyktadu
przewidywane sg panele dyskusyjne z przedstawicielami firm na co dzien realizujgcymi projekty z
zakresu fotogrametrii i skaningu laserowego

Zajecia praktyczne

*  Wstep dotyczacy zaawansowanego przetwarzania chmury punktow pozyskanych réznymi
metodami. Omowienie zaawansowanych metod matchingu obrazéw, pracy na chmurze
punktow ze skaningu laserowego i skanera Swiatla strukturalnego.

Omowienie problematyki doboru instrumentu i technologii przy skanowaniu z r6znych
putapow (naziemny, lotniczy)

* Pozyskanie danych - skanowanie obiektu skanerem laserowym i skanerem Swiatta
strukturalnego, fotografowanie (zdjecia naziemne, dron)

* Automatyczne generowanie chmury punktow réznymi metodami, poréwnanie ich jakosci,
filtracja, NMT, orto, ekstrakcja krawedzi, obliczanie objetosSci mas przy pomocy wybranego
oprogramowania

* Opracowanie modelu wybranego obiektu inzynierskiego (elementy hali produkcyjnej) w
réznych rozdzielczos$ciach i z r6znych sensorow. Porownanie metod i dokladnosci
opracowania.

*  Wizualizacja danych skaningowych w wybranych narzedziach. Technologia VR.
Publikowanie w sieci.

Organizacja szkolenia

Czas trwania: 5 spotkan 6-godzinnych (od 15:00 do 21.00)

Forma zaje¢: mini wyklady, pomiar terenowy, zajecia laboratoryjne
Liczba uczestnikéw: min. 8, maks. 20

Jezyk wyktadowy: polski, angielski

Forma i warunek zaliczenia: uzyskanie pozytywniej oceny z testu koncowego

Kierownik szkolenia modut II: dr hab. inz. Stawomir Mikrut, prof. AGH
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