Tworzenie ortofoto ze zobrazowan satelitarnych

Spis tresci dokumentu
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Wszystkie dane sg w katalogu KLON\\Pracownicy\ Mikrut\Ikonos\
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1. Utworzenie projektu w OrthoEngine

Wybor metody :

- Metoda Scista:

% Project Information

Filerame: ||:: b bikrut\ FCAMKOM O 54kt T est_metoda_scizla. pr Browsze

M arne: |F'r-:uiekt K.rakow - metoda scisla
D escription: |
b ath Maodeling kMethod Options
* erial Photography (™ Toutin's Madel (Low Rles): ASAR, ASTER, AVNIR,
i Satelite Orbital Modeling CBERS. DMC. EOC. ERS. IRS. JERS, LANDSAT
. Polynorial MERIS, PALSAR, RADARSAT, SPOT
Thin Flate: 5 pline & Tautin's Model (High Res} CARTOSAT, EROS, FORMOSAT
S .
~ Rational Functions IKONOS, KOMPSAT, ORBVIEW, PRISM, QUICKBIRD, SPOT
blaire [iesals sl " ASAR/PALSAR/RADARSAT Specific Model

" Low Resaolution: AYHRR

@? ] Carizel

- metoda RPC:

=% Project Information

Filename: ||:: b Mikruth FCMEOM O 54 ests T est_metodascisla. pry Browse

M arme: Prajekt Krakow - metoda scisla
D escription; |
b ath Modelling Method Optionz

Aerial Photography (™ Compute from GCPs

Satellite Orbital Modeling O Exieh e e

-
-~

¢ Polynomial NITF, CARTOSAT, IKONDS, DREVIEW, QUICKEIRD
" Thin Plate Spline
e
-~

@? ak Cancel
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- Metoda wielomianowa:

% Project Information

Filerame: ||:: b bikrut\ FCAMKOM O 54kt T est_metoda_scizla. pr Browsze

M arne: |F'r-:uiekt K.rakow - metoda scisla

D escription: |

b ath Maodeling kMethod
" Aerial Photography
" Satellite Orbital Modeling

" Thin Plate Spline
" Rational Functions

" Maone [mozaic only]

27 oK

Caricel

1.1 Ustalenie parametrow w projekcie

Zarowno dla metody z RPC jak i dla metody $cistej parametry odwzorowania nalezy ustalac

na samym poczatku.

-,

@ Set Projection

Output Projection

|Elther | Earth Model |Th"| EONZ Mare...
Output Fixel Spacing: |'I 0000000 m
Output Line Spacing:|1.0000000 m

GCP Projection

|Elther + | Earth Model |TM EO2 Mare...

Set GCF Projection based on Output Projection |

Aocept Cancel ﬂ

Rysunek 1. Parametry uktadu

Parametry uktadu 92:

Odwzorowanie: Transverse Mercator

Elipsoida :WGS84
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Potudnik : 19 (Longitude - 19d00'00.0000"E )
Roéwnoleznik : 0 (Latitude - 0d00'00.0000"N )
Przesuniecie X (easting): 500000
Przesuniecie Y (northing): -5300000
Wspétczynnik skali: 0.9993

&% Projection Definition

TH - Tranzwverse Mercator [Gauzs-Kiueger]
Longitude Latitude
True u:urigin:| 13d00'00.0000"E | 0d00'00. 0000
| |
| |
|
Scale: |EI.EIE|E|3EIEIEIEIEIEI
|
| |
I = =l
E asting M arthing
Falze:  |500000.000 |-5:300000. 000
2? Accept | Cancel |

1.2  Wecezytanie obrazow

Eliam

-> Data Input @

Obrazy po wskazaniu zostang wczytane do projektu i zapisane jako plik o rozszerzeniu *.pix,.
W tym kroku nalezy poda¢ nazwe dla tworzonego pix’a oraz sciezke, gdzie powinien byé
zapisany.

Wczytujemy obrazy o nazwie: po_5240_pan_0000000.tif oraz po_5240_pan_0010000.tif
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~ Data Source-

CD Farmat: |IKEINEIS [TIFF. HITF] :I

Select| £D Image Fiename: |
'Heqt.nesteﬂ-.lfhahnei& IT 2.| S’lﬂl

& EFS BADARASAT

S&H Type:

— Data Output
PCIDSK Filename: |sciezka i nazwa

‘Scene Description: |

Feport Filename:  |sciszka i nazwa.rpt

Rysunek 2. Formatka przy wezytywaniu obrazéow

Po wczytaniu obrazy mozna wyswietli¢ 1 sprawdzi¢ potozenie wzgledem siebie.

File Utilties  Options  Help
Processing Step i ED\\
| GCP/TP Collection s

Rysunek 3. Podglad wezytanych obrazow z modutu GCP/TP Collection

ik npen] |

|

Help

Rysunek 4. Mozliwosc¢ szybkiego podgladu wezytanych obrazoéw
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1.3

111

Pozyskiwanie punktow do wyréwnania

Nastepnym etapem jest pomiar punktéw GCP oraz Tiepoints. Wybieramy z ,Processing
Steps” modut ,GCP/TP Collection”.

Pomiar punktéw GCP z obrazu (manualnie)

Ta opcja pozwala na samodzielny pomiar punktéw GCP/TP przez uzytkownika. Nalezy
wskazac na obrazie punkt i wcisng¢ ,Use Point”. Woéwczas wspétrzedne pikselowe tego
punktu zostang odczytane w formatce (,Image Position” na rys.5). Dla pomierzonego punktu
wpisa¢ wspotrzedne terenowe oraz wpisac lub podczyta¢ z DEM wysokosé ( ,Georeference
Position” na rys. 5) .Jezeli wszystkie wspotrzedne sg poprawnie wczytane zaakceptowaé
(przycisk Akcept). Podczas pomiaru na biezgco mozna sledzi¢ ilos¢ pomierzonych punktow

oraz biedy.

@ OrthoEngine: Slawek

BEx]

Eile LUrtilities ©Options Help

Proceszsing Step
GCP/TF Collection

Eprt

% i

l"~lr+++ l\__'+++ k_++++ k++++

BB (E_|E|E|
[ #H+ B

G|

(EHEE

BEV00F BEF0.0L 420214.8% 55473375 Int

500

arto_1

Wybor sposobu pomiaru punktow GCP

Rysunek 5.
B+ GCP Collection for 5240
Paint |D:| GOO01
|Gr0und Control Point [GCP) j
v Auto Locate v Bundle Update
Image Fozition
[ +401 Pixel
[ +401 Line
Georeferenced Position: Tk EO12
Elerv| +/-1.000 m
[ ++-1.0 E
[ ++-1.0 N
[ Long| Lat
Accept Delete | Mews Paint |
Accepted Points: 13 Tatal
Riesidual Urits: % Ground ™ Pinels
FikS: 0.44 # RMS: 0.0B Y RMS: 044
Faint [D Fiezidual Fes Fez' Tyupe =
orko_1 E.79 .30 2.86] Check
orto_3 E.44 -6.36 -1.02]  Check
orto_5 5.60 5.29 1.84] Check
orto_f 5.05 4.88 1.29) Check
orto_7 4.69 4.60) 0.91] Check
orto_2 2.35 231 0.42] Check
orto_15 2.05 -1.44 1.47| Check v|
‘ i
Auillary Information
Select | DEM:
Cloze Help

Rysunek 6.

B] GCP Collection for 5240_1
Paint 1D:|GO0OT
|Gr0und Control Paint [GCP) j
v Auto Locate Iv Bundle Update
Image Pasition
[ +401 Pl
[ +401 Line
Georeferenced Position: T EON2
Elev| +4-1.000 m
[ +1.0 E
[ +1.0 N
[ Long| Lat
Accept | Delete | Mew Point |
Accepted Points: 11 Tatal
Fesidual Uritz: & Ground " Pixels
RS 015 #“RMS: 0.02 Y RMS: 014
Foint 1D Feszidual Fies Fes 7 Type =~
orto_12 E.85 -6.7E -1.12]  Check
orto_11 5.53) -5.35 1.41|  Check
orto_8 264 -1.78 1.94] Check
orto_9 2.48 -2.15 1.23]  Check
orto_14 218 1.75 -1.30)  Check
orto_10 2.09 .73 1.18 Check
orto_13 1.79 0.89 -1.85]  Check v|
. i
Ausillary |nfarmation
Select | DEM:
Cloze Help

Tabela pomierzonych punktow GCP lub Check Pointow
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1.1.2 Pomiar punktéw GCP z pliku

Mozna korzysta¢ z pomierzonych wczesniej punktow zapisanych w pliku txt.

bl OrthoEngine: Slawek

/

BEX]

File Ltlites Options Help /
: 7 —— - r_ = 1

Frocessing Step % | | Hq\ EEEI IEEI o =

| GCPYTP Callection | T hvers hvers Rwer ! ez e

(R

e
P

4t
==

S570.0F 557001 420274.8% 5547337.5% Int: 500

orto_1

Wskazujemy katalog gdzie znajduje sie plik z punktami. Wybieramy format ukfadu danych w
pliku tzn w jakiej kolejnosci zapisane sg wspotrzedne i zatwierdzamy. Jezeli w pliku zapisane
sg wspotrzedne pikselowe punktéw, to zostang one automatycznie podczytane na obrazie.

b Read GCP From Text File

MEx]

Example Lines from GCP File

Select| GCP [nput File: |E:H_Slawek'\iknnus'xtest_l:l'l.t:-:t

GCFz Extracted from File

crto_D 1501.875000000 E825. 125000000 SEEQ1G4. 52004 |
orto_13 10180. 500000000 8726 . 625000000 558002 . sa00
crto_10 5214750000000 429z . 125000000 SezozE. 5900 =
21za 401 .2 50000000 210. 500000000 557996 _54ad
crto_ 12 10581 . 875000000 4471 . 875000000 SEazT1.440C
orto_11 9221.427500000 224500000000 SE5918. 7500, |
e = = e e B T e ¥ e ¥ e U R A K R T TS ST T Lo e Fa T T ¥
£.| 1T | [
Format Description Example Formatz
[IPLE IFLSYE | |
PL=Y (|
=rPL
IPL =
g #rPLDI
Projections ‘L P
Wiew/E dit | [+ [
[ RN J

orto_ 3
orto_ 132
orto_ 10

1l=501.875 zg26.125
10180 500 8728 _ 825
SEla.750 42292 .125

559154 . 520000
SEea0o0z _sa0000
SEE9z8.s20000

229640.2 100
222a70.170
zaBl17o.z400=

2128 401.250 210.500 EE7206 . 542000 zazizz. 2210
crto_12 10551.875 4471.875 SE5271.440000 zzEz 4z . 980
cexto_11 9221.4328 £29._ 500 EE5216 . 750000 c4z445 2200,
e O g e e T T Ty Ty, e I TGN |
2 (2
ﬁccepd Eancﬂ] Heb]
Rysunek 7. Wybor pliku ze wspotrzgdnymi punktow
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1.1.3 Pomiar punktéw wigzacych Tie Points

W obszarze pokrycia scen nalezy pomierz¢ 4-10 TiePoints.

@OrthnEngine: Slawek
Eile LUrtilities ©Options Help

Proceszsing Step L@ | i ] EEE EEHE
: O - +
GCP/TP Collection = N vere: hyer Ruere

BEV00F B57F0.0L 4202148 5547337.5% Int: 500

]

1.4 Raport wyréownania

Po zakonczeniu ,kolekcji’ punktéw mozna sprawdzi¢ raport wyréwnania dla obydwu scen.
Nalezy zmieni¢ modut na ,Reports”

&l OrthoEngine: wspalczynniki z pliku / E]

File Utilities Qptions  Help

Proceszing Step

Reportz —vj

@Residual Errors g@

Reszidual Units

" Ground Units + Image Pizels

Rezidual Infa for 2 Images

GCPs: 18 #RKMS:0.70 Y RKMS:0.95
Check Points: 16 ¥ RAMS:0.82 Y RkS:1.05
Tie Paointz: 5 ¥ RAMS:0.19 Y RMS: 0.3
RMS [x, v for worst 5% of points in lisk1.62, 1.50
Showve Points Shioww in
oAl (* Al lrmages
f* GLCPs/Check Fls o
~ Tie Paints Selected Image
Foint 1D Bes Res * ReszY Type Image ID o
arta_4 221 1.62 -1.50| Check po_ 5240_pan_000
PET-3 1.95 -1.41 1.35 GCP po_5240_pan_001
FET-25 1.86 0.98 -1.58 GCP po_5240_pan_000
arto_12 1.76 052 168 Check po_ 5240_pan_ 001
3128 1.72 -0.34 1.68 GCP po_5240_pan_001
arto 8 1.71 0.51 1.63] Check po 5240 _pan_ 001
arta_ B 1.64 1.51 -0.64| Check po_ 5240_pan_000 vl
0 2l

Selected Image 1D
| | | |

Mo Image Selected

GCPs: * RMS: Y RMS:

Check Points: # RMS: Y RMS:

Tie Points: # FAMS: Rk S

Cloze Ferform Block Adjustrment | Print ta File Help
Rysunek 8. Raport wyréwnania
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2. Generowanie Ortofomapy

Wybra¢ z Processing Step modut Ortho Generation. W ,Availble Image” powinny znajdowac
sie obrazy, na ktérych zostaty pomierzone punkty GCP.Za pomoca strzatki przenies¢ do

»Image to Process”

Nastepnie nada¢ nazwe ortofotomapia jaka bedzie tworzona(program automatycznie dodaje
przedrostek ,0” do nazwy obrazu, ktéry jest przetwarzany). W opcjach nalezy podac $ciezke
dostepu do DEMktory bedzie wykorzystany w procesie generowania ortofotomapy (Ortho
Generation Opitons) oraz sposob resamplingu. Generowanie orto nastepuje po wcisnieciu

.Generete”.

E Ortho Image Production

Available Images
orto1: Mo Ortho

Image Information for orto_0
Uncaorrected Image

Image; E:h_Slawek orto_0.pix
Status: Model up-ta-date

Input Channels; & 4l " Channels
I Apply input channel selection to all files
I Delete input file after uze

Recompute Ortho Bound

Ortho Generation O ptions
DEM

Browse | Source: 1: dim_krakow_5Sm_5..

Elevation Scale:
Elewvation Offzet:

Elervation Unit: @+ beter ™ Fest
v A&pply DEM options to all images

Images to Process

- orta_0: Create

&
=l

Ortho Image

File: |oorto_D.|:ui:-:
Status: Mo ortho generated

Mew file will be CREATED.
Size:

Browse

1 % 11476 » 10430 16-bit unszigned [229 MB] [Estimate]

Upper Left: |55?55'I.DDDD

5 |251760.0000 v

Lower Right; |58903?.DDDU

Processing Dptions

+ |241320.0000 ¥

Processing Start Time

Wiarking Cache: G4 E MButes RAM (* Start now

Sampling |ntereal: 4 g " Start at [hh:mm)

R ezampling: [Mearest LJ EI E =

i e | o
= 3

s

Generate Drthos]

el

Rysunek 9.

Generowanie orto
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Sciaganie pliku instalacyjnego - PCl GEOMATICA 2013

Firma PCI GEOMATICS udostepnia w petni funkcjonalng wersje 2013 dziatajaca 14 dni.

Ze strony : www.pcigeomatics.com wybrac:

z menu gtéwnego RESOURCES ->DOWNLOAD i wybra¢é GEOMATICA 2013.

4

What are you looking for... Search PC |

Home » RESOURCES » Downloads Software
Downloads

Free Trials - Try the latest Freeware & Demoware versions from PCl Geomatics

Geomatica 2013 Download Mow Leamn mare...

Geomatica FreeView 2013
(Wvincdowes G4-bit and 32-bit versions avaiable)

Download Mow

FeatureObjeX Download Mow
Geolmaging Tools Download Mow Leam more
th PCI Geo
IDFE Download Mow Learn mare...
E E . Hi, we're here to answer an
Geomatica Discover Download Mow Leamn mare... Y

guestions

Click here

Po wyborze strona poprosi o dane i adres e-mail, na ktory zostanie wystany link do strony
(ponizej).

Congratulations and Thank you for your k| Follow on Turitter

interest in Geomatica! Faorward to @ Friend

You are only a click away from experiencing the most advanced, G .
e2Zmatica

full-featured ramote sensing software applications on the market.

Our fastest Geomatica yet
will improve your workflows
and allow you to manage
Click To Download mosaics containing 1,000s
of images with ease. You'll
wonder how you ever got

Click on the link below  to continue with your download.

Ifyou encounter any technical difficulties, please contact along without it

downloads @pcigeomatics.com for assistance.

followe on Twitter | friend on Facebook | forward to 3 friend

Coperight @ 2094, Al rights resenved.
Our mailing address is:
PCI Geomatics

a0WestWilmot Street
Richmond Hill, Ontario L4B 1045

unsubscribe from this list | update subscription preferences

Mozna rozpocza¢ $cigganie po kliknieciu na ,,Click To Download”
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Pojawig sie dostepne do Sciggniecia wersje PCl GEOMATICA wersja 2013

iIne your wor

Resources

like never before.

The systermn requirements for each platform can be found here

Windows 64 bit

The following downloads are for use with a
Windows B4-bit system.

Geornatica 2013 Software for B4-hit systems
(503Mh)

Windows 32bit

The following downloads are for use with a
Windows 32-bit systern.

Geomatica 2013 Software for 32-bit systems
(4540h)

Windows Demo Data & License Server

The following downloads will waork for both 32 and
B4-bit Windows systems

Geomatica 2013 Derno Data (427 hb)

[e] Geomatica 2013 License Server (15Mb)

Linux

The following downloads are for a Linux B4-hit
system

Red Hat5
] Geomatica 2013 Software (4250b)

Geornatica 2013 Dermo Data (412Mhb)

Geomatica 2013 License Server (Bhib)

Ubuntu 10
Geomatica 2013 Software (423Mb)

Geomatica 2013 Dermo Data (4120h)

Geomatica 2013 License Server (Ghib)

SUSE 11
Geomatica 2013 Software (3600b)

Geomatica 2013 Demo Data (377 Mb)

Geormatica 2013 License Server (5hb)
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Oddanie tematu.

Temat oddajemy w formie cyfrowej (*.pdf) poprze strone wiki (wybrac : CFLIiS)
lub osobiscie przy zaliczeniu.

Temat ma zawierac:

1. Krotkie sprawozdanie techniczne z opisem wykonanego ¢éwiczenia

Zrzut z ekranu rozmieszczenia punktéw wigzacych miedzy scenami

Zrzut z ekranu wygenerowanych ortofotomap trzema metodami

> N

Raport z wyréwnani dla wszystkich trzech metod

Przy zaliczeniu nalezy mie¢ wygenerowane ortofotomapy trzema metodami w
formacie *.tif lub *.pix celem sprawdzenia podczas zaliczenia (na DVD lub pendrive).
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