
  









Kpyka   CFL matching - syntematyka 18

Gęsta chmura punktów

Punkt chmury:

X, Y, Z

R, G, B

nx, ny, nz

liczba promieni wcinających 

punkt (wcięcie w przód)

badanie zgodności przecięcia 

promieni 

jakość (confidence)

1) tworzenie map głębokości dla wszystkich par zdjęć

2) łączenie map w jedną chmurę (opcjonalnie filtracja odstających punktów)


