Analiza chmury punktow dla miasta Krakow

Cel ¢wiczenia:
Celem ¢wiczenia jest narysowanie przekrojow wzdluz rzeki Rudawy w Krakowie oraz
zwektoryzowanie dachu budynku w oparciu o dane pochodzace z lotniczego skaningu lotniczego.

Dane:

- przeklasyfikowana chmura punktéw — krk _00000nr.bin (uktad krakowski, nr — numer studenta)

- plik projektowy, ktéry zawiera obrysy obszardw, ich numery, linie przekrojow w poprzek rzeki
Rudawy oraz obrysy i numery ortofotomap — krk skaning.dgn

- ortofotomapy — 969.tif, 1019.tif, 1020.tif, 1070.tif, 1071.tif

Dane znajduja si¢ na: klon\pracownicy\nboro\3 GIK\krk lotniczy skaning

Oprogramowanie:
MicroStation v8 (MSt) oraz naktadka MDL — TScan (Terrasolid Ltd.)

I Wczytanie danych lidarowych

. Uruchomi¢ program MicroStation v8, otworzy¢ plik projektowy: krk skaning.dgn.
. Zamkna¢ okno AccuDraw.
. Uruchomi¢ aplikacje MDL — tscan, Narzedzia>Aplikacje MDL> ...
. Wcezytaé przeklasyfikowang chmurg punktow:

(okno gtowne tscan) >File > Read points>- (wskazaé *.bin)> Add>Done
5. Sprawdzi¢ na jakich warstwach wystepuja punkty oraz jakie wysoko$ci minimalne

1 maksymalne dla kazdej klasy: (okno gtowne tscan) Tools > Show statistics

6. Powigkszy¢ okno gldwne tscan: View>Medium Dialog
7. W pliku projektowym pozostawi¢ obrys analizowanego obszaru oraz numer, natomiast najblizsze

h

obrysy 1 ich numery wykasowac, poprzez wskazanie danego elementu narzgdziem MSt I o
1 naci$niecie klawisza Del.

AW~

II Analiza oraz narysowanie przekrojow poprzecznych NMT (rzeka Rudawa)

1. W swoim obszarze nalezy wybra¢ 4 przekroje (oznaczone zottymi odcinkami), ktére zostang
szczegblowo przeanalizowane.
2. Zmierzy¢ dhugo$¢ wybranego przekroju (dowigzujac si¢ do koncow odcinka) narzedziem MSt

Mierz odlegtos¢ E

I anmiar odleglosci o ]

i Odlegroge:  Miedzp punktami 'l

1
¢ Dstatnia odiegrogé:  3.2157m|

3. Podzieli¢ wybrany odcinek, wzdhuz ktoérego zostanie narysowany przekrdj na segmenty o dtugosci
Sm. Zatem nalezy wstawi¢, na osi reprezentujacej przekrdj, punkty w miejscach: Om, 5m, 10m,
I5m ... itd. Do wykonania tej operacji nalezy wykorzysta¢ narzedzie MSt Utworz punkty miedzy
punktami danych, wpisujgc parametry tak, jak pokazana na rysunku ponizej (dlaczego
Punkty = 157?). Nastgpnie nalezy wskaza¢ poczatek 1 koniec odcinka (poprzez dowigzanie sig),
ktory ma zosta¢ podzielony. W miejscu wstawionych punktoéw beda odczytywane wysokosci
punktow reprezentujacych teren.
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4. Narysowa¢ przekrd) wzdhuz linii, z wykorzystaniem narzgdzia z Tscan. Ustawiajac szeroko$¢ 1m,
poczatek i koniec przekroju ma by¢ w tych samych miejscach co poczatek i koniec narysowanego
odcinka. Przekroj nalezy narysowac¢ doktadnie, zatem widok chmury w oknie 1 nalezy odpowiednio
powickszyc¢.

5. Wyswietli¢ przekrd; w oknie 2. Widok mozna przesuwa¢ w gore i dot, oraz w prawo 1 w lewo
odpowiednio wykorzystujac do tego suwak pionowy i poziomy okna 2.

6. Sprawdzi¢ na jakiej wysokosci znajduje si¢ linia poprzez dowigzanie (dosnapowanie) si¢ do linii.
Wysoko$¢ linii bedzie stanowi¢ odniesienie.

7. Poniewaz bgdzie rysowany profil NMT, dlatego w oknie 2 (gdzie jest narysowany przekrdj) nalezy
pozostawi¢ wyswietlone punkty reprezentujace teren (Ground), pozostale wytaczyé. TScan>
View>Display Mode> x Ground.

8. Odczyta¢ wysokosci 15 punktéw terenowych w miejscach zaznaczonych kropkami na przekroju.
W tym celu wykorzysta¢ narzedzie Identyfy z Tscan, ustawiajac znaczek pomiarowy na punktach
reprezentujacych teren, ktore lezg w linii prostej (prostopadtej) nad punktami na linii odniesienia.

9. Na razie zostaly odczytane wysokos¢ terenu tylko w miejscach okreslonych konkretnym
interwalem réwnym 5m, jednak nie zawsze wybrane punkty idealnie odzwierciedlaja przekroj przez
rzeke. Dlatego dodatkowo w miejscach charakterystycznych (miejsca zalamania rowow, watéw) na
przekroju nalezy odczyta¢ wysokosci punktéw terenowych. Uzupelnienie profilu danymi nalezy
wykona¢ w nastepujacy sposob: w miejscach zalamania wstawi¢ punkty narzedzie MSt Umies¢

aktywny punkt .

10. Nastepnie zrzutowaé wstawiony punkt na lini¢ odniesienia: narzedzie MSt Rzutuj aktywny punkt
na element. Wskaza¢ linig, a nastepnie punkt ktory ma zostaé¢ zrzutowany na lini¢. Po zrzutowaniu
punktu na lini¢ mozliwe jest okre§lenie potozenie punktu na osi poziomej (pomiar z
wykorzystaniem narzedzia Mierz odleglos¢). Wysokos¢ punktow odczytaé identycznie jak
wysokosci poprzednich punktéw (pkt. 8).
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11. Na podstawie odczytanych informacji nalezy recznie narysowac profil NMT.
12. Zadania od punktu 3 do 11 wykona¢ dla pozostatych 3 wybranych przekrojow.
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IIT Wektoryzacja dachu budynku i pomiar jego powierzchni.

1. Przeanalizowa¢ badany teren pod wzgledem budynkow. Znalez¢ 1 - 2 budynki, wolnostojace, ktore
nie sg zastonigte przez drzewa oraz od ktorych odbita si¢ znaczna ilo$¢ punktow.

2. Zwektoryzowac¢ dach wybranego budynku. Wektoryzacja odbywa si¢ w rzucie ortogonalnym
na podstawie chmury punktéw, z wykorzystaniem narzedzia Tscan Mouse Point Adjustment , -,
ktory umozliwia dowigzywanie si¢ do punktow znajdujacych si¢ na konkretnej warstwie (w
naszym przypadku building), w oparciu o ustawienia jakie si¢ okresli. W projekcie ustawié
ustawienia jak ponize;.
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Dach budynku wektoryzuje si¢ z wykorzystaniem narzedzia: MSt Umies¢ wielokgt.
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3. Na przekrojach (7Tscan) sprawdzi¢, czy krawedzie dachu znajduja si¢ na prawidtowej wysokosci.
Jezeli krawedzie beda zle osadzone, nalezy ponownie wykona¢ wektoryzacje.

4. Rzut budynku, nalezy sprawdzi¢ na ortofotomapie.
Skopiowa¢ z klona 1 wczytaé odpowiednig ortofotomape przedstawiajaca analizowany obszar
(numer odczyta¢ z pliku dgn). MSt: Plik>Menadzer plikow rastrowych ...Plik>Dotgcz>wybra¢ plik
*tif>OK. Ortofotomapy nie majg georeferencji, dlatego nalezy je wczyta¢ interaktywnie.
Interaktywnie tzn. dowigza¢ si¢ do ramek, ktore okreslaja obrys ortofotomap. Praktyczne
wykonanie: rownoczes$nie przycisng¢ oba klawisze myszy w lewym gérnym rogu (pojawi si¢
ramka), nastepnie oba klawisze myszy obok przeciwlegltego naroznika (prawy dolny).
Ortofotomape mozna wlaczaé i wylaczaé poprzez wcisnigcie klawisza 1.

gl“lenedz'er plikow rastrowych - Pliki: (1) = Ellil

Pl Edypcia  widok Ustawienia

M azwa logiczna

Rozwinigcie okna

- Petna sciezka  E:\ALSMkik_skaninghorioh] 020,k

Poczatek:  [-237600.0000, 32000.0000, 0.0000) .
Szerokesé 1600.0000 Wysokoss  1000.0000 witok: [l 2| 3] 4|5 6] 7]sl
‘wiymiary: 8000 % 5000, Kolor 24-bitowy ™ Drukowarie
Rozmiar piksela vI 0.2000, 0.2000 r I__nwersia
Gamma widakur I‘I.DDDDD Kolar zabarwienia _I ™ Przezroczystosé
Gamma wydrukee | 1.00000 Kalor pregzroczysty: . V¥ wWhcinarie

Opracowata: Natalia Borowiec 3



5. Zmierzy¢ pole powierzchni 1 obwdd zwektoryzowanego budynku MSt Pomiar Pola, wskaza¢ obrys
budynku.

o

hetoda;  Element 'l

Talerancia [%z]: I 1.000000

[T whasciwodci masowe
[T Wiswietl centroide

Ostatri cbszar 2441601
Ostatni obwdd:  B7 5364

6. Wykona¢ zrzut z ekranu zwektoryzowanego budynku.

7. Zredagowac sprawozdanie z obu zaj¢¢ ze skaningu, ktore ma zawieraé:

- sprawozdanie techniczne,

- dwie tabelki wykonane na pierwszych zajeciach ze skaningu,

- przekroje NMT 1 NMPT wykonane na pierwszych zajeciach ze skaningu,

- przekroje NMT w poprzek rzeki Rudawy (drugie zajecia ze skaningu),

- zrzut z ekranu zwektoryzowanego budynku (drugie zajgcia ze skaningu) + jego obwod i pole
powierzchni.
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